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1 Uvod

V této prirucce naleznete vSechny Udaje 0 obsluze, nastaveni, instalaci, zapojeni, programovani  a
technickych parametrech programovatelného regulatoru MT 825-Qx-xxx-xx. V zavéru jsou podrobngé
vysvétleny nekteré funkce pristroje. V priloze jsou obsazena schémata pro nastaveni a obsluhu pristroje.
Z&pis nastaveni doporucujeme porizovat na kopie prilohy, origindly ponechgte ¢isté pro opakované pouZiti.
I nformace o komunikaci pomoci sériové linky jsou obsaZeny v samostatné piir uéce.

11 Rada MIKROTHERM 825

MIKROTHERM 825 je fada mikroprocesorovych panelovych megticich pristrojt, regulatori a
programovatelnych regulatora formatu 1/4 DIN uréena zgména pro tepelné procesy.

Kazdy pristroj této fady (s vyjimkou multikandového meétice) ma jeden metici vstup, jeden regulacni vystup
avolitené druhy vystup, ktery 1ze (podle modifikace) nakonfigurovat jako regulacni, alarmovy nebo
piiznakovy. Na vstup Ize zapojit termoclankové ¢idlo, odporové ¢idlo Pt100 nebo procesove signdly.

Pristroj se ovlada ctyimi tlacitky membranové klavesnice. Pristup k obsluze miZe byt omezen v nékolika
arovnich. VSechny provozni Gdaje jsou indikovany pomoci dvou displea a tii svitivych diod. Nastavena
data ztistévaji uchovanai po vypnuti napgjeciho napéti.

M odifikace M T 825

M T 825-M x-xxx-XX je metici pristroj. Je vybaven dvoustavovou regulaci, variabilnim alarmem,
paméti minimalni a maximalni hodnoty. Mode M T825-M T-xxx-xX ma navic moznost volby
teplotysrovnavaciho konce termoclanku véetné automatické kompenzace.

MT825-K T x-x-xx je multikandlovy metici pristroj. MiZe mit aZz osm termoglankovychvstupt a az
dva alarmové vystupy. Ma navic moznost volby teploty srovnavaciho konce termoclanku véetné
automatické kompenzace zvI&st' pro kazdy vstup.

M T 825-Rx-xxx-xx je precizni PID regulétor s moZnosti digitalniho nastaveni Zadané hodnoty,
proporciondlni, integraéni a derivacni konstanty a ¢asu regula¢niho cyklu. Regulagni vystup mize
ovlédat topeni i chlazeni. Pristroj je vybaven variabilnim alarmem, rampovou funkci a programy
pro automatické nastaveni regulacnich parametra (auto-tuning).

M T 825-Qx-xxx-xx je PID regulétor rozsiteny o fizeni procesu v ¢ase. Je moZno naprogramovat
zpozdéni startu regulace, dva linearni nabehy a dvé vydrZe na Zadané hodnote.

M T 825-Px-xxx-xx je PID regulétor rozSiteny o fizeni procesu v ¢ase. AZ deset ruznych profila
miZe byt sloZzeno z Useka typu lineérni ndrust (resp. pokles) na Zadanou hodnotu, vydrz na
zvolené hodnoté, smycka a ukonceni programu. Vestavéné hodiny redlného ¢asu dovoluji ve
stanovenou dobu automaticky spoustét zvoleny program.

1.2 Technicka asistence
Pokud se vyskytnou jakékoliv problémy s fadou MT 825, prekontrolujte prosim, zda vSechny Gdaje o
hardwarové konfiguraci a nastaveni pristroje odpovidaji VVasi aplikaci (vstup, vystupy, alarm, pracovni
rozsah ...). Nevyiesite-li sviij problém sami, obrat’te se na svého dodavatele nebo primo na vyrobce V
takovém pripadé si prosim pripravte predem:

kompletni popis modelu podle kddu na Stitku pristroje

V&S wytisk této prirucky
. Udaje o konfiguraci pristroje
1.3 Zéruéni podminky
Na funkci pristroje poskytuje vyrobce prodlouzenou zaruéni dobu 36 mésici, s vyjimkou zavad vzniklych
mechanickym nebo e ektrickym opotiebenim vystupt.Ze zaruky jsou déle vylouceny vechny vady vzniklé
nespravnym skladovanim a prepravovanim, nespravnym pouzivanim a zapojenim, poskozeni vnejSimi vlivy
(zggména Gcinky dektrickych velicin a teplot nepripustné velikosti, chemickymi 1atkami, mechanickym
poskozenim),d ektrickym nebo mechanickym pretéZovanim vstupt a vystupt, nebo byl-li pristroj
neopravnéné otevien.
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1.4 Jak pouZivat tuto piiruéku

Laicky uZivatel:

Doporucujeme, aby se seznamil zefména s popisem ovladacich a indikacnich prvku (kapitola 4), modi
obsluhy (kapitola 5), provoznich stavi (kapitola 6) a hlaSeni (kapitola 7), praci v obsluzném menu a
popisem obsluznych parametri s kterymi pracuje (kapitola 9), menu "Béh programu” (kapitola 10),
programovani (kapitola 12), bude-li si sam vytvaret nebo menit program a dale s PID regulaci, bude-li
nastavovat PID parametry nebo spoustét auto-tuning (kapitola 11). V piipadé ngasnosti doporucujeme
kontaktovat dodavatele nebo primo vyrobce.

ZkuSeny uZivate:

Doporucujeme, aby se seznamil s piehledem menu (kapitola 2), popisem ovlédacich a indika¢nich prvki
(kapitola 4), médi obsluhy (kapitola 5), provoznich stavii (kapitola 6) a hlaSeni (kapitola 7). V pripadé
negjasnosti je k dispozici bliZsi popis parametri a nékterych funkci (kapitoly 8 az 13).

Expert:
K pochopeni funkci pristroje mu postaci prohlédnout schémata v priloze, popiipadé popis parametrii a
funkci, pokud jgich vyznam neni jasny na prvni pohled.

| nstalaéni technik:
VSechny Udaje pro instalaci a zapojeni jsou uvedeny v kapitole 3.

1.5 Uvedeni pristroje do provozu
Doporuc¢ujeme dodrzet ndsledujici postup:
) zabudovani do panelu (kapitola 3.1)
elektrické zapojeni (kapitoly 3.2, 3.3, 3.4)
nastaveni konfiguracnich parametra (kapitola 8)
nastaveni obsluznych parametri (kapitola 9)
automatické nastaveni PID parametra (kapitoly 11.1 a 11.2)
naprogramovani ¢asovych profili (kapitola 12.1)
nastaveni médu obsluhy (kapitola 5)
zaSkoleni obsluhy

2.0 Prehled menu M T825-QX-XXX-XX

VSechny parametry, kterymi se pristroj nastavuje a obsluhuje, jsou usporadany v "Konfiguracnim menu" av
"Obsluzném menu”. Menu "Béh programu” je pristupné obsluze pii spusténém programu a slouzi k
pieruSeni a sledovani prabéhu programu.

Konfiguraéni menu slouZi k nastaveni pristroje pro konkrétni tlohu a vétSinou se provadi pouze po
instalaci pristroje nebo po zavazné zméné v technologii. Toto nastaveni musi provést kvalifikovany
pracovnik.

Naopak nekvalifikovana obsluha pracuje pouze v obsluzném menu av menu " Béh programu” .
Nedopor uéuje se, aby byla sezndmena se zpasobem otevireni konfiguraéniho menu.

Nastavenim médu éinnosti (viz parametr " ModE") 1ze v nékolika Urovnich zakézat zménu obsluznych
parametri a nékter é operace.

Vstup do konfiguraéniho menu miaZe byt chrénén heslem (viz. parametr " PASS").

Konfiguracni a obsluzné menu se dale déli na tzv. "submenu”, ve kterych jsou obsazeny jednotlivé
parametry podle logické souvidlosti. Tim je zgjisténa maximalni piehlednost a snadné orientace. Viz
schémata v priloze. Podrobné vysvétleni jednotlivych parametria naleznete v kapitolach 8, 9 a 10. Nyni se
krétce seznamte s jgich strukturou:
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2.1 Konfiguraéni menu (" SEt")

se déli na nasledujici submenu:
Vstup ("InPt")
- typ vstupu, pracovni rozsah, u pristroji s procesovym vstupem umisténi desetinné tecky
Vystup ("otPt")
- konfigurace vystupu, hystereze, typ atrvani alarmu
Systémové ("SY'S")
- mdd ¢innosti, heslo, vypinani vystupt, displea, algoritmus regulace, omezeni vykonu, GSD
Komunikace ("CoM")
- je obsaZzeno pouze u pristroju s digitalni sériovou linkou

2.2 Obsluzné menu (" oPEr")

obsahuje Zadanou hodnotu, nastaveni provozniho stavu "StbY" (viz kapitola 6), stav priznakového vystupu,
parametry programu a dvé submenu:
. Systém ("SYS")
- PID parametry, ¢as regula¢niho cyklu, spodni a horni meze alarmu, kalibra¢ni of set,auto-tuning
Komunikace ("CoM")
- je obsaZzeno pouze u pristroji s komunikaéni linkou
2.3 Menu"Béhprogramu” ("run")

V prubéhu nultého kroku programu (zpoZdéni startu) je indikovan ¢as zbyvajici do za¢atku prvniho
programového kroku.

V prabéhu prvniho aZ patého kroku je indikovana aktualni Zadana hodnota. Obsluha miZe odegist ¢as
zbyvajici do konce étvrténo kroku.

Krome toho je v menu "Béh programu moZné program pierusit.

3 Instalace a zapojeni

Jestlize pripadna chyba pFistroj e miZe zpasobit Skodu, musi byt zafizeni vybaveno
nezavidym ochrannym ¢lenem.

3.1 Instalace a zapojeni
Pristroj se montuje do panelu. Upevnén je dvéma prirubami, které tvori soucéast dodavky. Instalace vyzaduje
pristup k zadni sténé panelu.

1 1 mm
9L x9 TlouStka panelu

od 1.5do 10 mm

Obr.1 Vyiez do paneu
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Obr. 2 Rozméry MT 825

Postup instalace:

V pandu si pripravte otvor podle obr. 1.
Pristroj do n&j zepredu zasuiite.

PridrZovaci priruby vlozte do vylisovanych otvori nahore a dole nebo po obou stranach pristroje.
KaZdou piirubu jemn¢ dotlacte dozadu, aby se pridrZzovaci zoubky zasunuly do drézek.

NaSroubujte a dotéhnéte pridrzovaci Srouby.

Pristroj je nyni instalovan, nasleduje jeho zapojeni. Zapojeni je popsano dale. Lisi se podle
konfigurace pristroje.

3.2 Napjeni

Pi‘ed zapojenim napaj eciho napéti je nutné ovérit, zda velikost napgj eciho napéti odpovida popisu
modelu. P¥ipojenim nespréavného napdj eciho napéti mize byt pristroj poskozen.

Piistroj smi zapojit pouze pracovnik s piislusnou kvalifikaci p¥i dodr Zeni vSech bezpeénostnich
predpisi. Pired uvedenim do provozu musi celé zarizeni projit vychozi revizi.

Nizké napéjeci napéti

Napdjeci napéti u modelu MT825-Qx-xxx-Ax miZe byt stgjnosmerné nebo stiidavé 50-60Hz, musi byt v
rozmezi 12 az 16V. Prikon ptistroje je max. 6VA. Privody napdjeciho napéti se zapojuji bez ohledu na
polaritu na svorky ¢. 15 a 16. Pojistka s jmenovitou hodnotou 1A (neni soucast dodavky) je umisténa vné
pristroje.

Sitové napajeni

Modd MT825-Qx-xxx-0x je napdjen sitovym napétim 230V/50-60Hz. Prikon pristroje je max. 6VA.
Privody napdjeciho napéti se zapojuji na svorky ¢. 15 a 16. Pgjistka s jmenovitou hodnotou 200mA (neni
soucast dodavky) je umisténa vné pristroje.

— PROGRAMOVATELNY REGULATOR 7 —



MT825-Qx-xxx-AxX

15 16

ColcooloC o0 00000

MT825-Qx-xxx-0x

15 16

Coooo oo 0o0o 00000

Po
1A

AC/DC
12-16V

Obr. 3 Zapojeni napgjeciho napéti

3.3 Zapojeni vstupu

Termoclankovy vstup

I

MT825-QT-xxXx-Xx

12

-+

ColcooloC o0 00000

V

Obr.4 Zapojeni termoclankového vstupu

Termoclankové ¢idlo musi byt pripojeno termoclankovym nebo kompenzacnim vedenim stejného typu jako

Po
200mA []

230VAC
50-60Hz

cidlo. Vedeni i termoclanek musi byt zapojeny ve spravné polarité.

Teplotni kompenzace vztaznénho konce termoclanku probihé& automaticky .

JestliZze je pristroj zapojen bez ¢idla nebo dojde-li k preruseni obvodu ¢idla, na hornim displeji se zobrazi

Je-li na napét'ovy vystup s otevienym kolektorem zapojen vykonovy ¢len bez galvanické izolace, musi byt

kvili zabranéni interakci vstupu a vystupt pouZit izolovany (neuzemnény) termoclanek.

— 8
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Odporové ¢idlo Pt100

Teplotni koeficient pouzitého ¢idla Pt100 musi byt (v souladu s IEC a DIN) a = 0.003850hm/ohm°C. P¥i
100°C musi mit tedy ¢idlo odpor 138.50hm. Lze jg zapojit dvouvodi¢ové nebo tiivodicove. Pri
dvouvodi¢ovem zapojeni ¢idla musi byt svorky ¢. 1 a 2 zkratovany. Kazdy 1ohm odporu piivodniho vedeni
znamena chybu méteni cca. 2.6°C. Tiivodicové zapojeni dokonale kompenzuje vlivy odporu piivodniho
vedeni za predpokladu, Ze vechny tti vodice maji steiny elektricky odpor (stginy materiél, konstrukce,
pramer, déka). JestliZe je pristroj zapojen bez ¢idla nebo dojde-li k pireruseni obvodu ¢idla, na hornim
displgi se zobrazi "- - - -".

[+ [ [+ o
MT825-QR-xxx-Xxx MT825-QR-xxx-Xxx
123 123
R X ALY X AR XA XX 7Y 7) [2X2)[2)%X%) (%YX= (212X A[%17)7) %)%
() () () ()

Trivodi¢ové zapojeni
Pt100 Pt100
Dvouvodi¢ové zapojeni (propojka mezi svorkami 1 a 2)
Obr.5 Dvouvodi¢ové a tiivodi¢ové zapojeni odporového cidla Pt100
Procesové vstupy
PFi pouZziti procesovych vstupt nastavuji parametry "rL" a"rh" metitko pro zobrazeni méiené vdiciny. Viz
kapitola 13.5. Procesové vstupy nemaji signalizaci pieruSeni vstupniho obvodu. V pripadé poruchy ve
vstupnim obvodu (signdlovy prevodnik) mazZe zastat regulacni vystup piné otevieny

(+] (] -+ ©
MT 825-QP-xxx-xx MT825-QP-xxx-Xx
12 1 3
colcoolcoolco000 0o colocolooolooo00000
- |+ - +
o o © ©
Napétovy vstup Proudovy vstup
Rozsahy vstupniho napéti: Rozsahy vstupniho proudu:
0-5V,0-10V, 1-5V 0-20 mA, 4-20 mA
Upc ’ ’ 'oe
Vstupni odpor: Vstupni odpor:
20 kohm 10 ohm

Obr.6 Zapojeni napét’'ovych a proudovych procesovych vstupi
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3.4 Zapojeni vystupi
Vnitini obvody pristroje jsou v obréazcich kresleny "uvniti" pristroje, naopak propojeni a vngjsi zatizeni

Il

"vn&" pristroje. Vystupy jsou kresleny v klidovém stavu.

M echanickérelé 5A, prepinaé, vystup 1, vystup 2

[ [ [+ ©
MT825-Qx-Rxx-Xxx MT825-Qx-XRX-XX
*— *—
T I I
(XA X AN XN XX N1 %1% XA XN X XN X ANX2X %)%
13 10
(] (] © (]
. ATEZ P ZATEZ
o ez ]
230VAC/50-60Hz 230VAC/50-60Hz
max. 5A PE— max. 5A

Obr.7 Mechanickérdé, vystup 1, 2

Je to eektromechanicke zatizeni s pohyblivymi ¢astmi. Relé je zapojeno jako piepinac. Impedance pri
vypnutém stavu je velmi vysoka. Pro spinani indukénich zatéZi se doporucuje paraleng k zatézi zapojit
Gtlumovy ¢len.

Stejnosmérny napét'ovy vystup (oteviceny kolektor), vystup 1, 2

Je nizkonapét'ovy stgjnosmerny vystup s otevicenym kolektorem. PouZiva se pro spinani vngjSich
vykonovych spinaci jako napt. SSR (Solid State Relay) se stgnosmérnym vstupem nebo nekterd
elektromechanicka relé. Tento vystup neni galvanicky oddéleny. |zolaci musi zajistit vykonovy spinac.
Minimalni impedance zétéZe je 2000hm, maximélni vystupni proud je 30mA. Typické napéti na zatéZi
1kohm je 10V.

(] © [+ ©

MT825-Qx-K xx-xx MT825-Qx-XKXx-xx

(] (-] ] (]
Vystup 1 ZATEZ Vystup 2 ZATEZ
max. 30mA min. 200 ohm max. 30mA min. 200 ohm

Obr.8 Stgnosmeérny vystup s otevienym kolektorem, vystup 1, 2
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Proporcionalni proudovy 4-20mA, vystup 1

Hodnota vystupniho proudu zavisi na stavu regulované soustavy, meéni se proporciondné v rozsahu
4-20mA. Maximéni impedance ztéZe je 500ohm. Tento vystup jeizolovany. Obr. 9.

Proporcionalni napétovy 0-5V nebo 0-10V, vystup 1

Hodnota vystupniho napéti zavisi na stavu regulované soustavy, méni se proporcionalné v rozsahu 0-5V

nebo 0-10V. Min. impedance zétéZe je 1kohm. Tento vystup jeizolovany. Obr. 9.

©

MT825-Qx-Nxx-xx
MT 825-QX-Mxx-Xx

¥%

Upc

12 14

2000000000000 00D

- I+

Rozsahy vstupniho napéti:

Napétovy vystup

0-5V, 0-10V

Obr.9 Proporciondlni vystupy, vystup 1
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Rozsah vstupniho proudu:
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Zdvojeny reléovy vystup 2 x 5A, dva spinace, vystup 2

ZATEZ
max. 500ohm

Jsou to elektromechanicka zatizeni s pohyblivymi ¢éastmi. Relé jsou zapojena jako nezéavislé spinace s
jednim spoleznym kontaktem. Impedance pii vypnutém stavu je velmi vysoka. Pro spinani indukénich zatezi

se doporucuje paraleng k zatézi zapojit Utlumovy ¢len.
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Obr.10 Zdvojeny reléovy vystup 2
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4 Klavesnice, displg

4.1 Indikaéni prvky

Na hornim displeji se zobrazuje mérena hodnota. Na spodnim displei se zobrazuje aktuélni Zadana
hodnota nebo indikace provoznich stavi " StbY" nebo " PArkK" .

Diody LD1 a L D2 signalizuji stav regula¢niho (L D1) a alarmového, signalizaéniho nebo piiznakového
vystupu (LD2). Sviti, je-li pFislusny vystup otevieeny.

Dioda MODE signalizuje béh programu - pii béhu programu sviti, béhem manualniho spousténi
programu, kdyZ je tieba potvrdit spusténi programu, blika

Na displgich se déle zobrazuji nazvy menu a submenu, jména a hodnoty parametri a provozni hléSeni.
Zobrazovani métené nebo Zadané hodnoty miiZe byt vypnuto - viz parametr "dISP" v konfiguracnim menu

Horni displej
Dioda LD1 Dioda LD2
Spodni displej
Tlagitko STEP [ \||_|,| Tlagitko MODE
Dioda MODE

Tladitko DOWN Tladitko UP

Obr.11 Ceni pand MT 825

4.2 Qvladaci prvky

Piistroj se ovlada étyrmi tladitky na ¢elnim panelu. Neobsahuje Zadné dalSi ovladaci nebo nastavovaci
prvky.
. Tlagitko STEP

Krokuje ve viech menu. Stiskem tlacitka se potvrdi hodnota zobrazeného parametru aje  vyvolan
nasledujici parametr.

Tlagitko UP

Zvy3uje nebo nastavi jinou hodnotu parametru na hornim displgji. Nazev piislusného parametru je
zobrazen na spodnim displgi. Jeden stisk tlagitka zvySi hodnotu o jednotku. PridrZzenim tlagitka se
zvy3uje rychlost pricitani.

Tlagitko DOWN

SniZuje nebo nastavi jinou hodnotu parametru na hornim displeli. Nazev prislusnéno parametru je
zobrazen na spodnim displgi.Jeden stisk tlacitka sniZi hodnotu o jednotku. PridrZzenim tlagitka se
zvy3uje rychlost odesitani.

Tlatitko MODE

SlouZi pro spousténi a preruSeni programu (viz kapitola 12.5), pro vypnuti trvalého
alarmu (viz kapitola 13.1). arovnéz pro ukonceni provozniho stavu "StbY".

Soucasnym stlacenim tla¢itek UP/DOWN po dobu min. Sesti sekund se oteviré konfiguraéni menu.
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5

M 6dy obsluhy

Programovatelny regulator M T825-Qx-xxx-Xx ma osm rtiznych médi obsluhy. Méd obsluhy se nastavuje
pri konfiguraci pristroje, viz. parametr "ModE". Nastaveni modu obsluhy je vhodné proveést jako zavérecny
krok kompletniho nastaveni pristroje pred jeho uvedenim do provozu.

Zakladni rozdil mezi skupinou média 0, 1, 2, 3a0.P, 1.P, 2.P, 3.P spo¢iva v tom, Ze prvni skupina

obsluze umoziiuj e regulaci na konstantni hodnotu i regulaci podle programu, kdezto druh& skupina
pouze regulaci podle programu. V ramci jedné skupiny se od sebe jednotlivé mody lisi Grovni p¥istupu
obsluhy k obsluznym parametram (¢im vétsi ¢islo, tim omezenéj i pristup).

Prostudujte si prosim tabulky obsluznych menu jednotlivych modu.
Prehled méda obsuhy

ModE

Regulace

ha konstantni
hodnotu

podle
programu

Popis

Ano

Ano

Z&dné omezeni obsluhy. Lze ménit viechny obsluzné parametry.
Doporucuje se pouze pro prvotni nastaveni parametri po instalaci
pristroje. Pro bézny provoz se doporocuje zvolit nektery z vySSich modi
s ochranou dileZitych parametri pred nekvalifikovanym zasahem
obsluhy.

Ano

Ano

PID parametry, "Ct" a"CAL" v submenu "SYS" jsou chranény.

Lze meénit nechrénéné parametry, napi. nastavovat Zadanou hodnotu,
alarmové meze, PID parametry pouze pomoci auto-tuningu, dale psat,
opravovat, resp. spoustét program, atd.

Ano

Ano

Submenu "SYS" je chrénéno.
L ze nastavovat Zadanou hodnotu, psét, opravovat, resp. spoustét

program.

Ano

Ano

Z&dana hodnota, submenu "SYS", "CoM" a program jsou chranény.
L ze spoustét program a parametrem "t0" nastavovat zpozdéni startu
regulace.

0.P

Ne

Ano

Z&dné omezeni obsluhy. Lze meénit vechny obsluzné parametry.

1P

Ne

Ano

PID parametry, "Ct" a"CAL" v submenu "SYS" jsou chranény.

Lze meénit nechrénéné parametry, napi. alarmové meze, PID parametry
pouze pomoci auto-tuningu, déle psét, opravovat, resp. spoustét
program, atd.

2P

Ne

Ano

Submenu "SY'S" je chrénéno.
L ze psat, opravovat, resp. spoustét program.

3.P

Ne

Ano

Submenu "SYS", "CoM" a program jsou chranény.
L ze spoustét program a parametrem "t0" nastavovat zpozdeéni startu
regulace.

— PROGRAMOVATELNY REGULATOR
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6 Provozni stavy

MT 825 se miZze nachéazet v nékolika provoznich stavech. Jsou jednoznacné indikovany pomoci displge a
svitivé diody MODE (viz. kapitola 4.1).

" Set Point”

Z&dané hodnota se zobrazuje na spodnim displ€i jako &islo, obsluha ji maZe (s vyjimkou médu obsluhy
3)pomoci tlagitek UP a DOWN menit. Dioda MODE nesviti.

Probihé regulace na konstantni hodnotul.

V modech obsluhy 0.P, 1.P, 2.P a 3.P tento provozni stav neni mozny.

" Program”
P¥i béhu programu dioda MODE sviti. Po ukonéeni programu zhasne a pristroj prejde do provozniho stavu

"StbY". P¥i béhu programu nemiZe obsluha meénit Zadané hodnoty, miZze v&ak program prerusit.
Uplny priibéh programu mé tii ¢asti s riznym chovanim regulagniho vystupu a s rozdilnou indikaci.
Podrobny popis je uveden v kapitole 12.2.

" Stand b: :ll
Na hornim displgi se zobrazuje métena hodnota, na spodnim "StbY", dioda MODE nesviti.

Regulacni vystup je v klidovém (pohotovostnim) stavu. Neprobiha Zadné regulace. Pristroj je pripraven ke
spusténi programu.

Tento provozni stav je typicky pro mody obsluhy 0.P, 1.P, 2.P a 3.P, Izejg vSak nastavit i v mddech O, 1, 2
a 3. Do tohoto stavu se pristroj dostane rovnéz po ukoncéeni programu.

" Park"

Na spodnim displeji se zobrazuje "PArK", dioda MODE nesviti.

VSechny vystupy jsou trvale vypnuty. Neprobih& Zadna regulace. Program se nemiiZe spustit. Tento
provozni stav je uréen pro servisni préace na zarizeni. Nastavuje a vypiné se pomoci parametru "PArK" v
konfiguracnim menu, submenu "SY'S"

.Pirehled provoznich stavia

Udaj na Udgjna | Dioda
Provozni spodnim hornim | MODE
stav displgi displgi Popis
Set Point Z&dana méfend | nesviti | Regulace na konstantni hodnotu. Program se miiZe spustit.
hodnota hodnota
¢as zbyvajici Program je spustén, probiha nulty krok. Regulaéni vystup jev
" Sthy" do startu sviti  |klidovém stavu.
aktudni méiend Program je spustén, probiha prvni az étvrty krok regulace.
Program 7édana hodnota | sviti
hodnota
mérena Regulace podle programu je ukongena, regulacni vystup je v
"Sthy" hodnota sviti | klidovém stavu. Probih& signalizace ukonéeni programu nebo
po ukon¢eni regul ace nebylo dosazeno hodnoty pii které se
otvira priznakovy vystup.
Stand by "Stby™ méfend | nesviti | Regulacni vystup v klidovém stavu. Program se miize spustit.
hodnota
Park "PArK" méfend | nesviti V&echny vystupy vypnuty. Program se nemiize spustit.
hodnota

— 14 RADA MT 825 —-




7  Provozni hlaseni

V nekterych pripadech (typicky pii preruSeni vstupniho obvodu - napt. pi poruse ¢idla) se na prislusném
displgi objevi provozni hlaSeni indikujici nastalou skutecnost. Seznamte se s nimi prosim véas, at’ v pripadé
potieby neztracite ¢as listovanim v piirucce.

HI&Seni se objevi bez zasahu obsluhy vlivem vnéjSich okolnosti, s vyjimkou "Autl" a"Aut2", které
problikéva po spusténi automatické optimalizace PID parametrii a zmizi po ukonéeni optimalizace.

Piehled provoznich hlaseni

HI&Seni |Displeg| Kdy se mize zobrazit? Co znamena? Co udglat?

"----" | horni |Kdykoliv, kromé piistroji | Otevieny vstupni obvod Prekontrolovat, resp. opravit

"oFF" | spodni |sprocesovym vstupem.  |termoglanku nebo Pt100. vstupni obvod.

"-r-" | spodni |Kdykoliv. Namétena hodnota mimo Prekontrolovat spravnost, resp.
nastaveny pracovni rozsah. opravit nastaveni vstupu

(parametr "In") a vstupni
obvod.

"GSd" | spodni |Pouze pii béhu Naméiena hodnota mimo

programul. povolené toleranéni pasmo.

"Err0" | horni |Kdykoliv. Porucha piistroje. Kontaktovat vyrobce.

"Errl"

"Autl" | spodni |Po spusténi funkce Automatické nastavovani

"Aut2" auto-tuning zésahem prvni (Autl) nebo druhé

8 Konfiguraéni menu

V konfigura¢nim menu (SEt) se provédi zékladni nastaveni piistroje pied jeho uvedenim do provozu nebo
Upravy pii zavaznych zménéch v technologii zafizeni nebo pracovnich postupi.

Prvotni a pripadné nasledné zmeény v nastaveni musi bezpodminetné nutné provést kvalifikovany technik.
Nespravné nastaveni maze zpusobit vazné Skody.

Plati zasada, Ze prvné se nastavuji konfiguracni a az poté obsluzné parametry, protoZe obsluha je odvisla od
konfigurace.

Principy nastavovani parametri a "pohybu” mezi jednotlivymi parametry jsou stejné pro konfiguraci i pro
obsluhu a budete se s nimi denn¢ setkévat. Osvojte si je prosim co negjdrive.

Konfiguraéni menu obsahuje Sest submenu a funkci ndvratu do zakladniho stavu (rEt).

Otevieni konfiguraéniho menu

Menu otevieme tak, Ze soucasné stiskneme a po dobu min. Sesti sekund pidrZzime tlagitka UP a DOWN.
Je-li pristup do konfiguracniho menu chranén heslem, objevi se parametr "PASS" a musime pomoci tlagitek
UP a DOWN nastavit jeho spravnou ¢iselnou hodnotu. Potvrdimeji tlagitkem STEP. Pokud bylo zadéno
chybné heslo, konfigura¢ni menu se neotevie. Je-li v3e v poradku, na spodnim displgi za¢ne problikéavat
"SEt", na hornim displegji se objevi kdd prvniho submenu "Vstup” ("InPt"). Konfiguracni menu je otevieno.

Konfigurac¢ni menu nelze otevrit pii béhu programu, v prubéhu auto-tuningu (viz kapitola 11.2) a pii poruse
ve vstupnim obvodu. Jinymi slovy: sviti-li dioda MODE, problikéava-li na spodnim displeji provozni hl&Seni
"Autl" popripadé "Aut2" nebo zobrazuje-li se na hornim displgi "- - - -", nelze konfiguracni menu oteviit.

— PROGRAMOVATELNY REGULATOR 15 —



Otevireni submenu konfiguraéniho menu

JestliZze jsme piredchozim postupem Uspésné otevirei konfiguracni menu, mizeme tlacitky UP a DOWN
vybrat zvolené submenu. Otevieme jg stiskem tlagitka STEP. Na spodnim displeji se objevi ndzev prvniho
parametru (napi. v submenu "Vstup" jeto parametr "In"), na hornim displgi se objevi jeho hodnota (pro
parametr "In" jeto napt. "K").

Nastavovani parametri

Pomoci tlacitek UP a DOWN nastavujeme v3em parametriam poZadované ¢iselné hodnoty nebo pismenové
kody. K nasledujicimu parametru pigjdeme stiskem tlagitka STEP.

Prekrokujeme-li vSechny parametry otevieného submenu, automaticky se vrétime "na za¢étek" do
konfigura¢niho menu. MuZeme oteviit dalSi submenu nebo konfiguraci ukongit.

Zavreni konfiguraéniho menu
Praci v konfiguracnim menu ukon¢ime nastavenim funkce ndvratu "rEt" a potvrzenim tlacitkem STEP
Neni-li po dobu ¢étyficeti sekund stlaéeno Zadné tla¢itko, konfiguraéni menu se zavie.

Skryté parametry

Na pristroji se nezobrazuji Upln¢ vSechny parametry uvedené ve schématu. Kviili zachovéni prehlednosti a
jednoduchosti obsluhy se zobrazuji pouze ty parametry, které ma smysl nastavovat. Ostatni zastavaji skryté
a zobrazi se pri zmeéné konfigurace. V nekterych pripadech zaleZi na hardwaroveé konfiguraci (napt.
parametr "dEC" se zobrazi pouze u pristroja s procesovymi vstupy - M T825-QP-xxx-xx) nebo na nastaveni
souvisgicich parametri (napi. parametr "LAt" se zobrazi pouze je-li nastaveno out2 = ALPr nebo ALdE).
Parametry, které nemusi byt zobrazeny, jsou ve schématech vyznaéeny Sedou vyplni okénka.

& &meer]u n Vgupll (ll I nPtll )

Podle pouZzitého senzoru se nastavuje vstup, podle technologickych poZadavki pracovni rozsahy.

Parametry submenu " Vstup":

In INPUT
Nastaveni pozadovaného vstupu. Hodnoty parametru "In" selisi podle vstupu pristroje.
P zméné jeho hodnoty se nastavi standar dni hodnoty u nékterych jinych
parametri. Rovnéz miiZe dojit k chybdm pri béhu programi.
Pozsah: M T825-QT -xxx-xx (termo¢lanky): J, K (zobrazeno jako "H"), t, n, E, r, Sb, C, d
M T 825-QR-xxx-xx (odporové ¢idlo Pt100 s rozlisenim 1°C, 0.1°C): rtd, rt.d
M T 825-QP-xxx-xx (procesovy vstup): 0-20, 4-20, 0-5, 0-10, 1-5
Standartné:  (podle vstupu) K, rtd nebo 4-20

dEC DECIMAL
Umisténi desetinné tecky na displgji. Je zobrazen jen u pristrojt s procesovym vstupem.

Rozsah: 0, 0.0, 0.00
Standartné: 0
Skryty: U MT825-QT-xxx-xx a M T 825-QR-XXX-XX

rL RANGE LOW
Omezeni pracovniho rozsahu teplot zdola. U procesovych vstupt reprezentuji spodni rozsah
hodnoty OmA, 4mA, 0V nebo 1V. Mezi hodnotami "rL" a"rh" jelinearni déleni. (kapitolal3.5)
Rozsah: spodni rozsah podle typu vstupu az rh
Standartné:  spodni rozsah podle typu vstupu, -499 pro procesoveé vstupy

rh RANGE HIGH
Omezeni pracovniho rozsahu teplot shora. U procesovych vstupi reprezentuji horni rozsahhodnoty
20mA, 5V nebo 10V. Mezi hodnotami "rL" a"rh" jelinearni déleni. Viz kapitola 13.5
Rozsah: rL aZ horni rozsah podle typu vstupu
Standartné:  horni rozsah podie typu vstupu, 2499 pro procesove vstupy
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8.2

Submenu " Vystup" (" otPt")

Nastavuji se parametry vystupt. Prvni vystup je regulacni, mazZe ovladat topeni nebo chlazeni. Druhy
vystup miaZe byt nastaveny jako alarmovy nebo piiznakovy. Druhy, zdvojeny reléovy vystup u konfigurace
MT 825-Qx-xDx-xx je moZno souc¢asné vyuZivat jako alarmovy a piiznakovy.

Parametry submenu " Vystup" :

outl OUTPUT 1
Konfigurace prvniho (regulacniho) vystupu.
Rozsah: ht (topeni), CL (chlazeni)
Standartné:  ht

hYS1 HYSTERESIS1

out?2

Nastaveni spinaci hystereze prvniho (regulacniho) vystupu pro moéd dvoustavové regulace (je-li
nastaveno Pbl popt. Pb2 = on.oF, viz obsluzné menu).

Rozsah: 1a7199, 0.1 az719.9, 0.01 az 1.99
Standartné: 2,0.2,0.02
QUTPUT 2

Konfigurace druhého (alarmového, signalizacniho nebo piiznakového) vystupu. Nezobrazuje seu

pristrojti bez druhého vystupu. U pristroje s dvojitym reléovym vystupem. MT825-Qx-xDx-xx |ze

prvni z dvojice reléovych vystupt nastavit pouze jako alarmovy. Druhy reléovy vystup se

nastavuje parametrem "out3". Viz kapitoly 13.1, 13.3 a13.4.

Rozsah: ALPr (alarm odvozeny od absolutnich hodnot), ALdE (alarm odvozeny od
odchylky), SGnL (signalizace ukonéeni programu; neni mozné u konfigurace
MT825-Qx-xDx-xx), Ent (ptiznak;neni mozné u konfigurace M T 825-Qx-xDx-xx),

no (druhy vystup bez funkce)

Standartné:  ALPr
Skryty: u M T 825-Qx-X0x-XX

LAt LATCHING
Volba mezi trvalym (latching) a do¢asnym (non-latching) alarmem. Doc¢asny alarm trva
jen pokud jsou prekro¢eny nastavené meze, trvaly alarm musi byt vypnut manuélné. Viz
kapitola 13.1. Parametr se nezobrazuje, neni-li druhy vystup nastaven jako alarmovy.
Rozsah: LAt, nLA
Standartné:  nLA
Skryty: u MT825-Qx-x0x-xx nebo je-li out2 = SGnl, Ent nebo no

out3 OUTPUT 3
Zobrazuje se pouze u pristroja MT825-Qx-xXDx-xx s dvojitym reléovym vystupem. Lze jg
nastavit jako signaliza¢ni, ptiznakovy, nebo nevyuZzity.
Rozsah: SGnL (signalizace ukonéeni programu), Ent (ptiznak), no (vystup bez funkce)
Standartné:  SGnL
Skryty: u vSech konfiguraci krom¢ M T 825-Qx-XDXx-XX

8.3 Submenu"Systém" ("SYS")

Nastavuji se systémové parametry jako méd obsluhy, heslo, piepinani PID parametri, vypinani displgi,
omezeni vykonu. Pti servisnich pracich na zatizenich doporucujeme pouZivat parametr "PArK", kterym lze
vypnout vSechny vystupy.

Parametry submenu " Systém" :

ModE MODE

Nastaveni modu obsluhy. Viz kapitola 5.
Rozsah: 0,1230.P 1P 2P, 3P
Standartné: 0O
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PASS

PASSWORD

PArK

ALGoO

Cisdné heslo pro zabranéni neopravnéného vstupu do konfiguraéniho menu. Je-li nastaveno
PASS = oFF, neni tato funkce vyuZita a do konfigura¢niho menu je volny pristup.
Zapomenete-li nastavené heslo, obrat’te se na svého dodavatele nebo p¥imo na vyrobce,
ktery funkci p¥istroje obnovi.

Rozsah: oFF, 1 az 200
Standartné: oFF
PARK

Vypnuti vSech vystupti. Doporucuje se pouZivat pri servisnich pracich na zatizeni. Je-li
PArK = on, zastanou za vSech okolnosti vSechny vystupy v klidové poloze a program
nemiZe byt Zadnym zpasobem spustén. Na spodnim displgi se misto Zadané hodnoty
zobrazuje "PArK".

Rozsah: on, oFF
Standartné: oFF
ALGORITHM

Pld2

Nastavuje algoritmus PID regulace. ALGo = Pld dovoli pouZivat jednu sadu PID
parametru, je-li ALGo = Pld2, |ze pouZit dvé sady PID parametri, zvlast' pro "nizké' a
"vysoké' hodnoty. Viz kapitola 11.1.

Rozsah: Pld, Pld2

Standartné:  PId

PID 2 CROSSOVER SET POINT VALUE

diSP

Z&dané hodnota, pii které dochézi k piepinani z jedné sady PID parametri na druhou.
Jinymi slovy, jeto hranice mezi "nizkymi" a"vysokymi" hodnotami. Viz kapitola 11.1.Tato
hodnota nema Zadnou vazbu na obdobny parametr "SPL".

Rozsah: rL azrH
Standartné: rH

Skryty: jelli ALGo = Pid
DISPLAY

PLd

Timto parametrem |ze vypnout zobrazovéani horniho nebo spodniho displege v provoznich stavech
"SP" a"Program".
Rozsah: uPdn (zobrazuji oba displgie), uP (na hornim displegji se zobrazuje

meétena hodnota), dn (na spodnim displgji se zobrazuje Zadana hodnota)
Standartné:  uPdn

POWER LIMITING DOWN

Omezeni vystupniho vykonu pri "nizkych" métenych hodnotéch. Viz kapitola 13.6.
Rozsah: 0 az 100%

Standartné: 100%

Stanoveni hodnoty, pii které se piepind omezeni vykonu. Pii métrenych hodnotach mensich nez
SPL se uplatiiuje omezeni nastavené parametrem "PLd". Pri métenych hodnotach vétSich nez
SPL se uplatiiuje omezeni nastavené parametrem "PLu". Viz kapitola 13.6.

Tato hodnota nema Zadnou vazbu na obdobny parametr "Pld2".

SPL SWITCH POWER LIMITING
Rozsah: rL azrh
Standartné: rh

PLu POWERLIMITING UP
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Omezeni vystupniho vykonu pri "vysokych" métenych hodnotéch. Viz kapitola 13.6.
Rozsah: 0 az 100%
Standartné:  100%
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GSd GUARANTED SOAK DEVIATION
Nastaveni povolené Sitky pasma kolem Zadané hodnoty pii béhu programu. Je-li méiend hodnota
vné tohoto pasma, zastavi se pocitani ¢asu piislusnéno programového kroku. Na spodnim displei
problikava "GSd". Je-li nastaveno GSd = oFF, funkce neni aktivni. Viz kapitola 13.2.
Rozsah: oFF, 1az 99
Standartné:  oFF

9 Obduzné menu

V tomto menu pracuj e obsluha pristroje, neni-li préavé spustény program.

Nastavenim nékter ého vysSiho modu obsluhy parametrem " ModE" v konfiguraénim menu maze byt
pristup k obsluznym parametram v nékolika urovnich omezen. Rovnéz jim lze zakéazat provozni stav
" SP" (regulace na konstantni hodnotu).

Nézev parametru " SP" (Zadana hodnota) se nikdy nezobrazuje, proto je vSude ve schématech menu
uvaden v zavorkéach. Jeho pri regulaci zobrazuje spodni displej, zatimco na hornim displeji se zobrazuje
hodnota merené.

Otevieni obsuZzného menu

Obsluzné menu se otvira pomoci tlacitka STEP.Z&leZi na provoznim stavu, modu obsluhy a konfiguraci
pristroje, ktery z obsluznych parametri se objevi jako prvni. Prace s parametry "StbY" a"Ent" je podrobné
popséna dale.

ObsluZzné menu nelze oteviit kdyz je spustény program nebo kdyZ neni zapojeny vstup. Jinymi slovy:
sviti-li dioda M ODE nebo objevi-li se na hornim displgi " - - - -", nelze obsluzné menu oteviit.

Otevieni submenu obduzného menu

Zobrazuje-li se na spodnim displeji nazev neékterého submenu (napt "SY'S"), otevieme jg tak, Ze pomoci
tlagitek UP nebo DOWN na hornim displgji nastavime"YES'. Stiskem tlagitka STEP se menu otevie. Na
spodnim displgi se objevi nazev prvniho parametru (napi. v submenu "Systém" je to parametr "Pb1"), na
hornim displgi se objevi jeho hodnota (pro parametr "Pb1" je to napt. 50).

Nastavovani parametri
Pomoci tlacitek UP a DOWN nastavujeme viem parametram poZadované hodnoty. K nasledujicimu
parametru prejdeme stiskem tlacitka STEP.

Zavieni obduzného menu
Prekrokujeme-li parametry obsluzného menu popiipadésubmenu, obsluZzné menu se zavie. Neni-li po dobu
Ctyriceti sekund stlaceno zadné tlagitko, obsluzné menu se automaticky zavie.

Skryté parametry

Kwvuli piehlednosti a jednoduchosti obsluhy se zobrazuiji pouze parametry, které ma smysl nastavovat.
Ostatni zustavaji skryté a mohou se zobrazit pri zméné konfigurace. V nekterych pripadech zalezi na
hardwarové konfiguraci (napt. parametr "Ent" se nezobrazi u pristroje bez druhého vystupu) nebo na
nastaveni souvisgicich parametri (napi. parametr "It1" se nezobrazi, je-li nastaveno Pbl = on.oF).
Parametry, které nemusi byt zobrazeny, jsou v priloze vyznaceny Sedou vyplni okénka.

V pripadé, Ze je parametrem "ModE" omezen pristup obsluhy k nékterym parametram, zastavaji i tyto
parametry skryté.

9.1 Obduha provozniho stavu " Stand by"

V mddech obsluhy 0, 1, 2 a 3 Ize misto provozniho stavu "SP"(ragulace na konstantni hodnotu) nastavit
"StbY" (regulacni vystup v klidovém stavu) a naopak.
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Nastaveni provozniho stavu " Stand by"
Na spodnim displeji se zobrazuje Zadan& hodnota, na hornim meiena hodnota. Dioda MODE
nesviti.
Jednou stiskneme tlagitko STEP.
Na spodnim displgji je zobrazeno "StbY", na hornim "no".
Stiskneme tlacitko UP nebo DOWN. Na hornim displgi se nyni zobrazuje"YES".
Jeste jednou stiskneme tlagitko STEP.
Provozni stav "StbY" je nastaven. Na hornim displgji se zobrazuje métend hodnota, na spodnim
"Stby™.

ZruSeni provozniho stavu " Stand by"
Na spodnim displeji se zobrazuje "StbY". Dioda MODE nesviti.
Jednou stiskneme tlacitko MODE.
Na spodnim displ€i se zobrazi Zadana hodnota, kterou bude pristroj udrZovat.

Uvedenym postupem nelze samozi'gimé provozni stav "StbY" zrusit v modech obsluhy 0.P, 1.P, 2.Pa3.P
9.2 Obsluha priznakového vystupu

Je-li druhy vystup nakonfigurovan jako piiznakovy, v modech obsluhy O, 1, 2, 0.P, 1.P a2.P av provoznich
stavech "SP" a "StbY" jg muzZe obsluha manuélné piepinat pomoci parametru "Ent":

Nastaveni priznakového vystupu v provoznim stavu " SP"

Na spodnim displeji se zobrazuje Zadané hodnota, na hornim méiena hodnota. Dioda
MODE nesviti.

Po stisku tlagitka STEP je vyvolan parametr "StbY" s hodnotou "no".

Nechame jeho hodnotu nezmeénénou a stiskneme tlacitko STEP.

Objevi se parametr "Ent". Je-li Ent = oFF, je priznakovy vystup rozepnuty, je-li Ent = on,
je sepnuty.

Ptiznakovy vystup miaZeme nyni manualné prepinat pomoci tlacitek UP a DOWN.

Pokud nechceme menit dalSi z parametr obsluzného menu, zaviemejg.

Nastaveni priznakového vystupu v provoznim stavu " StbY"
Na spodnim displgi se zobrazuje "StbY". Dioda MODE nesviti.
Stiskneme tlacitko STEP.
Parametr "Ent" se objevi okamZité. Je-li Ent = oFF, je ptiznakovy vystup rozepnuty, je-li
Ent = on, je sepnuty.
Priznakovy vystup miZzeme nyni manualné piepinat pomoci tlacitek UP a DOWN.
Pokud nechceme menit dalSi z parametri obsluzného menu, zavieme jg.

V médech obsluhy 3 a 3.P nemiiZe obsluha stav piiznakového vystupu ovlivnit.
Pii béhu programu je pFiznakovy vystup ovlddan automaticky.

9.3 Parametry obsluzného menu

(SP) SET POINT
Nastaveni Zadané hodnoty.
Rozsah: rL azrh
Standartné: 25, 2.5, 0.25, 300 (pro termoclanek "B") podle vstupu a nastaveni parametru "deC"
Skryty:  jeli ModE = 0.P, 1.P, 2.P nebo 3.P

StbY STAND BY
Nastaveni provozniho stavu "StbY". Pokud je v médech obsluhy 0, 1, 2 nebo 3 tento provozni
stav nastaven, Ize jg zrusit pomoci tlacitka MODE.

Rozsah: on, oFF
Standartné:  oFF
Skryty: je-li ModE = 0.P, 1.P, 2.P nebo 3.P, v provoznim stavu "StbY™
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Ent EVENT
Manudlni nastaveni priznakového vystupu. Pii nastaveni Ent = on je vystup sepnuty. Je-li
Ent = oFF, je ptiznakovy vystup rozepnuty.

Rozsah: on, oFF
Standartné:  oFF
Skryty: jesli out2 = ALPr, ALJE nebo no, u M T 825-Qx-x0x-xx, u M T 825-Qx-XDx-xx

je-li out3 = SGnL nebo no
t0 TIMEO
Dédka trvani nultého programového kroku v hodinéch a minutach. Casova prodieva startu
programu. Viz kapitola 12.
Rozsah: 00:00 az 15:59 (=15 hodin 59 minut)
Standartné:  00:00

SP1 §ET POINT 1
Zé&dana hodnota které se mé dosdhnout béhem prvniho programového kroku. Viz kapitola 12.

Rozsah: rL azrH
Standartné: 25
t1 TIME
Dédka trvani ndb¢hu na Zadanou hodnotu v prvnim programovém kroku v hodinach a minutach.
Viz kapitola 12.
Rozsah: 0:00 az 15:59 (=15 hodin 59 minut)
Standartné:  00:00
t2 TIME2
Dédka vydrZe na piedchozi Zadané hodnoté v druhém programovém kroku. Viz kapitola 12.
Rozsah: 00:00 az 15:59 (=15hodin 59 minut)

Standartné: 00:00

SP3 §ET POINT 3
Z&dana hodnota které se mé dosdhnout béhem tietiho programoveého kroku v hodinach a
minutach. Viz kapitola 12.

Rozsah: rL azrH
Standartné: 25
t3 TIME 3
Dédka trvani nab¢hu na Zadanou hodnotu v tietim programovém kroku v hodindch a minutéch. Viz
kapitola 12.
Rozsah: 00:00 az 15:59 (15 hodin 59 minut)
Standartné:  00:00
t4 TIME4

Déka vydrZe na piedchozi Zadané hodnoté ve étvrtém programovém kroku v hodinéch a
minutach. Viz kapitola 12.
Rozsah: 00:00 az 15:59 (15 hodin 59 minut)
Standartné:  00:00
SG.on SIGNAL TIME
Dédka trvani signdlu po ukonceni programu v sekundéch. Viz kapitoly 12 a13.3.

Rozsah: Oaz60s
Standartné: 0O
Skryty: neni-li out2 (popit out3 u MT825-Qx-xDx-xx) = SGnL

Et.oF EVENT OFF
Métena hodnota, pii jejimZ prvnim prekroceni pri béhu programu je ptiznakovy vystup zavien.

Viz kapitoly 12 a 13.4.

Rozsah: rL azrH

Standartné: 25

Skryty: neni-li out2 (popt. out3 u MT825-Qx-xDx-xx) = Ent
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Et.on EVENT ON
Mérena hodnota, pri jgimz prvnim dosazeni po ukonceni béhu programu je priznakovy vystup
otevien. Viz kapitoly 12 a 13.4.

Rozsah: rL azrH
Standartné: 25
Skryty: neni-li out2 (popt. out3 u MT825-Qx-xDx-xx) = Ent

9.4 Submenu"Systém" ("SYS')

Pbl PROPORTIONAL BAND 1

Sitka pasma proporcionality regulagniho vystupu prvni sady PID parametri, vyjéadiena ve °C

(termoclankovy nebo odporovy vstup) nebo v jednotkéch (procesovy vstup). Je-li Pbl = on.oF,

pak regulator pracuje jako dvoustavovy. Spinaci hystereze je uréena parametrem "hY S1".

Rozsah: on.oF, 1 aZ 2499 (u pristroja s termo¢lankovym vstupem) nebo 0.1 aZz 249.9
(podle parametru "In" u pristroji s odporovym vstupem) nebo 0.01 az 24.99
(podle parametru"dEC" u pristroji s procesovym vstupem)

Standartné: 50, 5.0, 0.50

INTEGRAL 1
Regulacni parametr prvni sady PID parametra, ktery diminuje ztraty regulované soustavy. Je
vyjadien v minutéch. Nastavenim It1 = oFF maZe byt integra¢ni slozka vypnuta.

—
=

Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 min
Standartné:  oFF
Skryty: Pbl1 = on.oF

dE1l DERIVATIVE1
Regulacni parametr prvni sady PID parametra, ktery se uplatiuje pri rychlych zménéach Zadané
nebo skuteéné hodnoty. Je vyjadien v minutéch. Nastavenim dE1 = oFF mazZe byt derivacni

slozka vypnuta.

Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 min
Standartné:  oFF

Skryty: Pb = on.oF

Pb2 PROPORTIONAL BAND 2

Sitka pasma proporcionality regulasniho vystupu druhé sady PID parametri, vyjadiena ve °C

(termoclankovy nebo odporovy vstup) nebo v jednotkéch (procesovy vstup). Je-li Pb2 = on.oF,

pak regulator pracuje jako dvoustavovy. Spinaci hystereze je uréena parametrem "hY S1".

Rozsah: on.oF, 1 aZ 2499 (u pristroja s termo¢lankovym vstupem) nebo 0.1 aZz 249.9
(podle parametru "In" u pristroji s odporovym vstupem) nebo 0.01 az 24.99
(podle parametru "dEC" u pristroji s procesovym vstupem)

Standartné: 50, 5.0, 0.50

INTEGRAL 2

Regulacni parametr druhé sady PID parametri, ktery diminuje ztréty regulované soustavy. Je

vyjadien v minutéch. Nastavenim 1t2 = oFF maZe byt integra¢ni slozka vypnuta.

—
N

Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 min
Standartné:  oFF
Skryty: Pb2 = on.oF

dE2 DERIVATIVE?2
Regula¢ni parametr druhé sady PID parametru, ktery se uplatiuje pii rychlych zmeénach zadané
nebo skutetné hodnoty. Je vyjadien v minutach. Nastavenim dE2 = oFF miZe byt derivagni

slozka vypnuta.

Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 min
Standartné:  oFF

Skryty: Pb2 = on.oF
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ALo

CYCLETIME
Udéva ¢as regulacniho cyklu v sekundéch. Je to doba, béhem které maze probehnout cely
regulagni cyklus, t.j. jedno sepnuti a rozepnuti vystupu. Parametr se nezobrazuje u pristroji s
proporciondnim vystupem 4-20 mA, 0-5V nebo 0-10V.
Rozsah: laz99s
Standartné:  5s
Skryty: Pbl = on.oF a Pb2 = on.oF, u M T825-Qx-Pxx-xx, M T825-Qx-Nxx-xx a
M T 825-Qx-M xx-xx

ALARM LOW

Ahl

Vyjadtuje spodni signalizatni mez. Podle typu alarmu bud’ v absolutnich hodnotéch nebo
odchylkou od Zadané hodnoty. Viz kapitola 13.1.

Rozsah: rL az Ahl (out2 = ALPr), -399 az 0 (out2 = ALdE)

Standartné:  rL (out2 = ALPr), -199 (out2 = ALdE)

Skryty: out2 = Ent nebo no, u M T 825-Qx-X0x-XX

ALARM HIGH

CAL

Vyjadtuje horni signaliza¢ni mez. Podle typu alarmu bud’ v absolutnich hodnotach nebo
odchylkou od Zadané hodnoty. Viz kapitola 13.1.

Rozsah: ALoazrh (out2 = ALPr), 0 az 399 (out2 = ALdE)

Standartné:  rh (out2 = ALPr), 199 (out2 = ALdE)

Skryty: out2 = Ent nebo no, u M T 825-Px-X0x-Xx

CALIBRATION OFFSET

10

Hodnota, ktera bude pripoctena k hodnoté meirené. Podrobngjsi popis viz kapitola 13.7.

Rozsah: -199 a7 199 (u pristroju s termoclankovym vstupem) nebo -19.9 a7 19.9 (podle
parametru "In" u pFistroji s odporovym vstupem) nebo -1.99 aZ 1.99 (podie
parametru "dEC" u pristroji s procesovym vstupem)

Standartné: 0O

AUTO-TUNE

Spusténi automatické optimalizace PID parametri. PodrobngjSi popis viz. kapitola 11.2.

Rozsah: oFF (vypnuto), 1 (pomalé soustava), 2 (stiedné rychla soustava), 3 (rychla soustava)
Standartné: oFF

noveé zédané hodnoty.
Rozsah: 0-59
Standartné: 0

Menu " Béh programu” ("run")

Umoziuje obsluze pirerusit program a zjistit ¢as zbyvajici do konce programu. Je piistupné pouze je-li
spustény program.

Par ametry menu " Béh programu” :

(SP)

SET POINT

trEM

Aktudni Zadané hodnota. Je zobrazena na spodnim displgi.
TIME REMAINING

Y

Udéva ¢as ktery zbyva do konce programu ve formatu HH.MM (hodiny, desetinné tecka, minuty).
Tento parametr je dosazitelny pouze v prabéhu prvniho az ¢tvrtého programoveého krku.

— PROGRAMOVATELNY REGULATOR 23 —



Cas do startu regulace /

Aktudl h ta -
uélni zadana hodno a\‘HH MM(SP)‘

"no"¢ l"YES"

StbY' OBSLUZNE MENU

HHM
hodin,rﬁti)g\ftl e End |« B9 B »
v

Obr.13 Menu béh programu

11 Regulace, PID parametry, auto-tuning

Programovatelny regulator MT 825 miiZe pracovat v médu dvoustavové (ON/OFF) nebo PID
regulace.

ZaeZi na nastaveni parametria " Pb1" a" Pb2". Je-li Pbl (Pb2) = on.oF, regulator pracujejako
dvoustavovy s hyster ezi nastavenou parametrem " hY S1" v konfiguraénim menu. Je-li nastavena
nenulova Siika pasma propor cionality, regulator pracuje v modu PID regulace s parametry " Pb1",
“Inl","dEL1" (pop¥." Pb2","In2"," dE2") v obsluzném menu.

11.1 Dvé sady PID parametru

MT 825 p¥i PID regulaci pracuje sjednou nebo dvéma sadami PID parametri. Zvoleny algoritmus
regulace se nastavuje parametrem " ALGo" obsaZzenym v konfiguraénim menu. MiZe nabyvat hodnot
"Pld" (vyuziva se pouzejednasada) a" Pld2" (dvé sady). PID parametry prvni sady se uplatiiuji p¥i
regulaci v pasmu " nizkych" hodnot a parametry druhé sady v pasmu hodnot " vysokych". Co je
povaZzovano za " nizké' a" vysoké" hodnoty ur¢i uZivatel nastavenim rozhodovaci Urovné pomoci
parametru " PId2" v konfiguraénim menu. Viz obr.14

zaddana hodnota

hodnota parametru "Pld2 PID2

l

Regulovana veli€ina

PID1

Obr.14 Dvé sady PID parametra

Vyznam druhé sady PID parametri

Optimélni hodnoty PID parametrii jsou v mnohych piipadech regulacnich soustav zavislé na hodnoté
regulované veliciny. Pokud je regulované veli¢ina vzdalend od hodnoty, pro kterou byly PID parametry
optimalizovany, neni regulace optimélni. Druha sada PID parametri je dobry kompromis mezi naroky na
znalosti obsluhy a zvySenim jakosti regulace v Sirokém pasmu hodnot.

Z toho co bylo pravé feceno mimochodem vyplyva, Ze ngvyhodnéjSi je nastavovat regulacni parametry pro
hodnotu (resp. pro dvé hodnoty), kde z technologického hlediska negjvice zaleZi na jeim presném dodrZeni.
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11.2 Automatické nastaveni r equlaénich parametrua

Programovatelny regulator MT 825 je vybaven funkci automatické optimalizace (auto-tuning) pro obé sady
regula¢nich parametri. Auto-tuning |ze spustit, je-li regulacni vystup nastaveny pro ohiev (outl = ht).
Pokud jsou vyuZivany ob¢ sady PID parametri (parametr "ALG0" v konfiguraénim menu nastaven

ALGo = PId2), musi se nastavit obé sady parametrii zvI&st'. Optimalizace musi tedy probéhnout dvakrat.
Auto-tuning miZe byt spustén v provoznich stavech "SP" a"StbY" v médech obsluhy 0, 1, 0.Pa 1.P
pomoci parametru "Aut". V modech 2, 3, 2.P a 3.P neni tento parametr obsluze pistupny.

Pri optimalizaci se zadava pozadovana rychlost odezvy soustavy v jednotkéch 1 = pomalg, 2 = stiedni,

3 =rychla Pomalou odezvu (Aut = 1) volime tehdy, kdyZ neni nutno rychle dosahnout Zadané hodnoty.
Naopak rychlou odezvu (Aut = 3) zvolime u soustavy, kde mé byt dosaZzeno Zadané hodnoty co nejdiive.
Stiedni rychlost (Aut = 2) vyhovuje pro vétSinu tepelnych soustav. Plati, Ze ¢im vétsi je rychlost ndbehu, tim
VEtSi jsou i prekmity regulované veiciny.

Hodnotou parametru " Aut" se voli poZzadované chovani regulované soustavy. V Zadném piipadé
neovlivni, kter& ze sad PI D parametri bude optimalizovéana.

Dopor uéuje se pro obé sady PID parametri volit stelné chovani regulaéni soustavy.

Napr. Aut = 1 znamena, Ze PID parametry budou optimalizovany z hlediska minimélnich prekmiti, za
cenu sniZeni rychlosti nabehu. Neni tim dano, Ze bude optimalizovana prvni sada PID parametr:. Pokud
jednu nebo druhou sadu PID parametr: takto optimalizujeme, pro zbyvajici sadu zvolime rovnez Aut = 1.
Zdiivodneéni tohoto doporuceni by vyZadoval o daleko hlubSi rozbor PID regulace, nez v té&to prirucce
povazujeme za vhodné.

V prabéhu auto-tuningu na spodnim displei problikévé provozni hidSeni "Autl" nebo "Aut2". Toto hldSeni
indikuje, pro kterou sadu PID parametri se optimalizace provéadi. VSimnéte si, Ze jakmile Zadané& hodnota
pi'gjde pires rozhodovaci Uroven danou hodnotou parametru "Pld2", hidSeni se automaticky meni.

Zmeéna zadané hodnoty v prabéhu optimalizace mizZe zapricinit Spatny vysledek. Proto se doporucuje
Za&danou hodnotu nastavit co nedrive po spusténi auto-tuningu a pri jeho pribehu ji vice nemeénit
Optimalizace miaze trvat ngjdée sto minut. Neprobéhnou-li béhem této doby vSechny dil¢i kroky
auto-tuningu, (typicky je-li napi. vykon topeni piilis maly), zistanou PID parametry nezmenény.

Po Uspesném ukonceni auto-tuningu se hodnoty PID, které byly pravé zméireny a vypocitany, ulozi do
paméti pristroje. Provozni hlaSeni "Autl" nebo "Aut2" piestane problikavat.

Hodnoty parametri jsou uloZeny ve dvou sadéach ("Pb1", "1t1", "dE1" a"Pb2", "It2", "dE2") v obsluzném
menu, odkud je Ize odegist a pripadné zaznamenat pro dalSi pouZiti.

Automaticky nastavené PID parametry Ize v pripadé potieby manualné doladit, viz. kapitola 11.3.

Spusténi auto-tuningu:

Pro piresnost vysledkt optimalizace je dulezité, aby byl zachycen co ngddsi Usek nabézné
hrany. V ptipadé tepelnych soustav spustime tedy auto-tuning pii nizké pocatecni teplote.

V obsluZzném menu, submenu Systém ("SY'S") vybereme parametr "Aut".

Nastavime poZadovanou rychlost odezvy regulované soustavy hodnotou parametru "Aut" na
hornim displgi (1 = pomalg, 2 = stiedni, 3 = rychla soustava).

Auto-tuning spustime tlacitkem STEP. Na spodnim displei problikava "Autl" nebo"Aut2".
Nastavime Zadanou hodnotu pro optimalizaci.

Po ukon¢eni auto-tuningu se pristroj vréti do piedchoziho provozniho stavu, parametr "Aut” je
nastaven Aut = oFF. Hodnoty PID parametri piislusné sady jsou ulozeny v paméti pristroje.

Chceme-li nastavit i druhou sadu PID parametrt, pracujeme podle uvedeného postupu s tim rozdilem, Zze
Z&dané hodnota pro optimalizaci musi byt nyni nastavena do opa¢ného rozmezi "nizkych" nebo "vysokych"
hodnot neZ v kterém se nachézela v pribeéhu optimalizace piredchozi sady. Jinymi slovy: pokud béhem
piedchozi optimalizace na displgi problikavalo "Autl", musi nyni problikavat "Aut2" a naopak. Jinak
nastavime stejnou sadu znovu a piredchozi hodnoty PID parametri budou prepsany.

Pi‘er uSeni auto-tuningu

Auto-tuning |ze prerusit nastavenim Aut = oFF nebo vypnutim piistroje. Dosavadni hodnoty PID parametri
zastanou nezmeéneny.
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11.3 Manualni optimalizace r equlaénich parametra

Po automatickém nastaveni PID parametrii mazZe obsluha podle chovéni regulované soustavy jemn¢ doladit
regulacni parametry tak, aby regulace |épe odpovidala individualnim poZadavkim procesu. Cenné
informace poskytuje odezva soustavy na zmeénu zadané hodnoty, napt. pii pocatecnim nabéhu. Neékolik
obrazki naznatuje typické chovani nekterych soustav. Mohou byt uréitym voditkem pri optimalizaci, ale
dulezZitejSi jsou znalosti a zkuSenosti obsluhy.
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Obr.15 Priklady chovéni regulacnich soustav pii po¢atesnim nabéhu na Zadanou hodnotu
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12 Programovani a obsluha pii béhu programu

Pokud jste se seznamiili s principy regulace, mate nastaveny vSechny konfigura¢ni a obsluzné parametry,
muzete prikrogit k naprogramovéni ¢asoveho profilu Zadané hodnoty. Jakmile je program viozZen,
doporucéujeme pomoci parametru "ModE" v konfiguratnim menu nastavit méd obsluhy vhodny pro rutinni
préci.

Déle je podrobné rozepsan postup vytvéreni, prohlizeni a Gprav programu, jeho prabeéh, spousténi, a
preruseni.

12.1 Program

MT825-Qx-xxx-xx ma kapacitu jednoho programu o Sesti programovych krocich. V nultém kroku se
nastavuje zpozdéni startu regulace, v prvnim a tietim kroku lineérni nabéh na Zadanou hodnotu (nastavuje
se z&dané hodnota a ¢as trvani kroku), ve druhém a ¢tvrtém kroku vydrZz na Zadané hodnoté dosazené v
piedchozim kroku (nastavuje se ¢as trvani kroku). V patém kroku je béh programu ukoncen.
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Obr. 16 Definice parametra programu

Poiadi kroki nelze ménit, I1ze ale libovolny krok vynechat nastavrnim jeho ¢asu na nulu.
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Obr. 17 Nekteré piiklady profilti Zadané hodnoty
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12.2 Prabéh programu

Uplny priibéh programu mé tii ¢asti s riznym chovanim regulagniho vystupu a s rozdilnou indikaci. Prvni a
tieti ¢ast, ve které neprobiha regulace, mize byt potlacena.

Pii béhu programu dioda MODE vZdy sviti. Po ukonéeni programu zhasne a pristroj piejde do
provozniho stavu " StbY™

Nulty krok programu - zpozdéni startu

Bylo-li parametrem "t0" nastaveno nenuloveé zpozdéni startu, béhem této prodlievy neprobihd regulace.Na
spodnim displgi se zobrazuje "StbY", zatimco na hornim displgi je odpocitavan ¢as do zag¢atku regulace
podle programu ve tvaru HH.MM (hodiny destinna tecka, minuty. Desetinna tecka bliké jedenkrat za
sekundu.

U pristroje s piiznakovym vystupem je tento vystup po spusténi programu zapnut. Pokud je v pribéhu
nultého kroku dosaZeno vypinaci Urovné piiznakového vystupu nastavené parametrem "Et.oF" je priznakovy
vystup vypnut.

M é&iend hodnota sice neni indikovana, ale pristroj ji vyhodnocuje. Alarm, reakce na pireruSeni vstupniho
obvodu nebo na prekroceni pracovniho rozsahu neisou ovlivnény

Regulovana veli€ina

Signaliza¢ni vystup

oFF

LN

on

kovy vystup

oFF

fizna

o
Obr.18 Uplny praibéh programu

— 28 RADA MT 825 ——-



Prvni az étvrty krok programu - regulace podle programu

Probihé regulace podle parametri programu.

Aktualni Zadana hodnota se zobrazuje na spodnim displgi jako ¢islo, které se s priabéhem programu meni.
M é&tena hodnota se zobrazuje na spodnim displgi.

U pristroje s piiznakovym vystupem maze byt v pribéhu prvniho az ¢tvrténo kroku pii prvnim dosazeni
vypinaci trovné nastavené parametrem "Et.oF vypnut piiznakovy vystup, pokud jiZ nebyl vypnut v nultém
kroku.

Obsluha miiZe zjistit zbyvajici ¢as do konce étvrténo programoveéno kroku pomoci parametru "trEM, ktery
je pristupny pomoci tlacitka STEP.

Paty krok - ukonéeni programu

V pétém kroku neprobiha regulace.

Zpusob ukonceni programu zavisi na nastaveni a konfiguraci pristroje.

V negjjednodussim piipade je paty krok potlagen. Po skon¢eni ¢tvrtého programového kroku zhasne dioda
MODE a na dolnim displgji se zobrazi "StbY".

Byla-li u ptistroje se signalizacnim vystupem parametrem "SG.on" nastavena nenulova doba signalizace
ukonéeni programu, na zacatku patého kroku se na spodnim displegji zobrazi "StbY" a je zapnuta
signalizace. Jakmile se signalizace vypne, zhasnei dioda MODE a timto je program ukoncéen.

Je-li druhy vystup vyuZit jako priznakovy, parametrem "Et.on" je nastavena hodnota, pii jgimZ dosaZeni se
priznakovy vystup zapne. Na za¢atku patého kroku se na hornim displgi zobrazi "StbY". Po dobu, nez je
dosazeno hodnoty niZsi neZ je nastaveno parametrem "Et.on" je priznakovy vystup stéle vypnut a dioda
MODE sviti. AZ teprve zapnutim piiznakového vystupu po dosaZeni spinaci Grovné "Et.on" je program
ukoncen a dioda MODE zhasne.

12.3 Vkladani programu

Jeste pired vlioZenim programu je tieba poZzadovany prabéh ¢asové zavislosti regulované veiciny rozloZit do
linedrnich Useki. Parametry programu jsou obsazeny v obsluZzném menu.

Priklad vytvoreni jednoduchého programu

Pristroj MT825-QT-K00-00 méme naprogramovat pro tuto dlohu:

Predehirev materidlu na teplotu 300°C béhem 1 hodiny 30minut, po dvou hodinach 30minutach vydrze ohiev
na 550°C béhem dvou hodin a vydrz na téo teploté 3 hodiny 30minut. Viz obr.

O Parametry
g ] programu
§ t0 = 00.00
400 SP1 =300
t1 = 01.30
t2 = 02.30
300 | . SP3 =550
t3 = 02.00
200 | t4 = 03.30
100 _|
8 S S N S T S NS SN S S B
'1 72 13 4 5 6 7 18 19 10 | Cas/hod.
Obr.19 Teplotni profil die ptikladu
Postup:
o Pomoci tlacitka STEP otevieme obsluzné menu a ngjdeme prvni parametr programu "t0".

Pripominame, Zejak bylo feceno v kapitole 9, musi byt pristroj v provoznim stavu "SP" nebo
"StbY". Nesmi byt rozpojeny vstupni obvod, oteviené konfiguracni menu, nastaven méd obsluhy
3 nebo 3.P arovnézZ nesmi byt spustény program. V téchto pripadech nelze otevtit obsluzné menu
avkladat program.
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ProtoZe nyni nevyZadujeme zpozdény start programu, nechdme hodnotu parametru tO = 00.00
Prvni krok - predehiev na 300°C béhem 1 hodiny a 30 minut:

Po stisku tlacitka STEP se objevi parametr SP1. Pomoci tlacitek UP a DOWN na hornim displgi
nastavime prvni zadanou hodnotu 300 (300°C).Opét stiskneme tlacitko STEP a dostaneme se k
parametru "t1". Stejnym zpusobem jako prve nastavime na hornim displeji 01.30 (1 h. a 30 min.)

. Druhy krok - vydrz na teploté 300°C po dobu 2 hodiny 30 minut.
Po stisku tlagitka STEP nastavime t2 = 02.30 (= 2 hodiny 30 minut)
. Treti krok - ohtev na teplotu 550°C béhem 2 hodin:

Po stisku tlagitka STEP nastavime SP3 = 550 (=550°C) a po dalSim stiskutlagitka STEP t2 = 02.00
(=2 hodiny , 30minut).

o Ctvrty krok - vydrZ na teploté 550°C po dobu 3 hodin, 30minut:
Stiskneme tlacitko STEP a nastavime t4 = 03.30 (= 3 hodiny, 30minut).
o Obsluzné menu zavieme tak, Ze stiskneme tlagitko STEP, dokud na hornim displgi nebude

meétena hodnota a na spodnim displgi Zadana hodnota popripadé hléSeni provozniho stavu " Stby™"

12.4 ProhliZeni a zména vloZeného programu

Parametry programu mazeme prohlédnout tak, Ze opakované tiskneme tlagitko STEP, dokud se na spodnim
displgi neobjevi prvni z nich, t.j. "t0". Jeho hodnota je zobrazena na hornim displgi. Dalsi parametry
programu jsou pristupné rovnéz pomoci tlacitka STEP.

JestliZze pti prohliZzeni programu zménime nékterou hodnotu, je tato zména uloZena v paméti pristroje a
program byl timto zmenén.

Priklad zmény programu
Predchozi program méme upravit tak, aby regulace byla odstartovana s ¢asovym zpozdénim Sesti a pul

hodiny od startu programu:

Postup:

o Pomoci tal¢itka STEP otevieme obsluzné menu a ngjdeme prvni parametr programu - "t0".
Pokud chceme nastavit pouze zpozdéni startu regulace, mizZe byt nastaven libovolny méd obsluhy,
tedy i 3a3P.

. Pomoci tl¢itek UP a DOWN nastavime hodnotu parametru tO = 06.30

o Zavieme obsluzné menu.

Pokud takovy program spustime napiiklad v 16:00 hodin regulace bude odstartovana ve 22:30.

12.5 Spusténi programu

V provoznim stavu "SP" spustime program tak, Ze dvakrat stiskneme tlacitko MODE. Dioda MODE za¢ne
trvale svitit. Je-li pristroj pri modu obsluhy 1, 2, 3 nebo 4 v provoznim stavu "StbY" musi se ngjprve tento
provozni stav zru§it stiskem tlagitka MODE. Program se pak spusti vySe uvedenym zptisobem. Jinymi
slovy: v provoznim stavu "StbY" spustime program tak, Ze tla¢itko MODE stiskneme tiikrét.

Pokud obsluha jednou stiskne tla¢itko MODE omylem, aniZ ma v imyslu program spustit, mize svou
chybu napravit. Po jednom stisku tlacitka MODE za¢ne blikat dioda MODE a na displgich se zobrazuje
"PROG"/"YES". Nastavime-li pomoci tlacitek UP a DOWN na hornim displgji "no" a stiskneme-li tlacitko
STEP, vrétime se do predchoziho provozniho stavu a ke spusténi programu nedojde. Neni-li tla¢itko MODE
stla¢eno podruhé do ¢tyticeti sekund, pristroj sevrati do predchoziho stavu automaticky.

Program nemiiZe byt spustén je-li otevieno konfiguraéni menu, v priabéhu autotuningu a v provoznim
stavu " PArK"

12.6 PreruSeni programu

BéZici program miiZe obsluha v kterékoliv okamziku prerusit. Po stisknuti tla¢itka MODE na spodnim
displgi problikéva "ProG"/"End". Nastavenim hodnoty "YES" na hornim displgi a potvrzenim tlacitkem
STEP, je béh programu pieruSen. Nastavenim hodnoty "no" neni béh programu nijak ovlivnén. Po preruSeni
programu piejde pristroj do provozniho stavu "StbY". Viz menu "Béh programu” v kapitole 10.

12.7 Chovani pristroje pri vypadku napai eciho napéti
V pripadé, Ze program byl prerusen vypadkem napgjeciho napét, pristroj po obnoveni napgjeni pokracuje v
programu od mista, kde k preruSeni dodlo. Toto se provede automaticky, neni nutny Zadny zasah obsluhy.
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13 Dalsi funkce

13.1 Alarm

Druhy vystup miZe byt nakonfigurovany jako alarmovy nastavenim out2 = ALdE nebo ALPr v
konfiguratnim menu. Signalizatni meze se nastavuji parametry "AL0" a"Ahl" v obsluZzném menu.

Typy alarmu

MT 825 ma dva typy alarmu, které seliSi zpisobem zadani signalizacnich mezi. Jde o alarm odvozeny od
absolutnich hodnot teploty procesu (PROCESS ALARM) a alarm odvozeny od odchylky od Zadané teploty
(DEVIATION ALARM).

Priklad 1.

Zadana hodnota nastavena na 100°C, alarm od odchylky (out2 = ALdE), spodni mez ALo = -5°C, horni
mez Ahl = +7°C. Alarm vznikne pri dosaZeni teplot niZSich nez 95°C a vySSich nez 107°C. Po zmeéné
Zadané hodnoty napr. na 130°C vznika alarm pri teplotach niZSich nez 125°C a vySSich nez 137°C.

Priklad 2:

Nastaven alarm odvozeny od absolutnich hodnot (out2 = ALPr), spodni mez ALo = 1050°C, horni mez
Ahl = 1100°C. Alarm vznikne vZdy pri dosaZeni teplot niZSich nez 1050°C a vySSich nez 1100°C.
Nastaveni Zadané hodnoty v tomto pripade nema na signalizacni meze Zadny Miv.

Trvaly a do¢asny alarm

Parametrem "LAt" miZe byt alarm nastaveny jako trvaly (LAt = LATCHING ALARM) nebo jako docasny
(nLA = NON LATCHING ALARM). JestliZze pominou podminky pro vznik alarmu, doc¢asny alarm vypne
alarmovy vystup. Naproti tomu trvaly alarm musi byt vypnut manualné zasahem obsluhy.

| ndikace alarmu
Alarm je indikovan svitem diody LD2.

Vypnuti alarmu

Jeste pired vypnutim alarmu je nutno sniZit odchylku meétené hodnoty od Zadané tak, aby leZzela v povoleném
pasmu, kde nejisou spinény podminky pro vznik alarmu. Jinak jg nelze vypnout. Pak ...

... jeli alarm trvaly (LAt = LAY),

vypne se stiskem tlacitka MODE.

... jerli alarm docasny (LAt = nLA),

vypne se automaticky.

13.3 Funkce" GSd" (Guaranted Soak Deviation)

Funkce GSd zabezpeti, Ze pii béhu programu bude skutetné hodnota lezet v povoleném pasmu okolo
Z&dané hodnoty. Viz obrazek. Hodnota parametru "GSd" se nastavuje v konfigura¢nim menu.

V pripadé, Ze skutezn& hodnota bude lezet vné povoleného pasma (napt. kdyZ nastavime rychlou zmeénu
teploty pfi nedostatecném vykonu zatizeni), zastavi se pii béhu programu pocitani ¢asu. Na spodnim displei
pak problikdva "GSd". Pocitani ¢asu se automaticky obnovi, kdyZ se métena hodnota vréti do povoleného
pasma. Nastavenim GSd = oFF se funkce vypina.

Priklad vyuZiti - suSeni materialu:

Mame naprogramovany nap. nasledujici teplotni pribeh pro suSeni materialu: SP1 = 200°C, t1 = 01.00,
t2 = 02.00. (t0 = 00.00, SP3 = 0, t3 = 00.00, t4 = 00.00).

Pokud nekvalifikovana obsluha zmeni napr. t1 = 00.01, zarizeni nedosahne teploty 200°C za jednu minutu
a proces suSeni by byl zkracen. Nastavime-li napr. GSd = 6, nebude suSeni zkraceno, protozZe ¢as druhého
programového kroku (tedy ¢as pro suSeni, v naSem pripadé dve hodiny) se zacne pocitat aZ po dosazeni
hodnoty 194°C.
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Obr.20 Funkce G&d

13.3 Signalizaéni vystup

Druhy vystup maZe byt nastavenim out2 = SGnL (resp. out3 = SGnL u piistroje MT825-Qx-XDx-xx s
dvajitym reléovym vystupem) vyuzity pro signalizaci ukonceni programu. Pracuje vZdy ve dvoustavovém
maédu. Signaliza¢ni vystup nelze nastavovat manualné. Déka trvani signdlu v sekundach se nastavuje
parametrem "SG.on".

Dioda MODE, kter& indikuje béh programu, sviti az do okamziku ukonéeni signalizace.

13.4 Priznakovy vystup

Druhy vystup miZe byt vyuZzity jako piiznakovy pro ovliadani dalSich zarizeni, které se podilgi na fizeni
procesu nastavenim out2 = Ent (resp. out3 = Ent u pristroje MT825-Qx-xDx-xx s dvojitym reléovym
vystupem) v konfiguracnim menu. Pracuje vZdy v dvoustavovém modu. Priznakovy vystup se mize
nastavovat manudlné parametrem "Ent" v obsluzném menu. Hlavni vyznam vSak mé jeho automatickeé fizeni
pii béhu programu. Je-li druhy vystup nastaven jako priznakovy, programuje sejeho vypnuti a zapnuti
parametry "Et.oF" a"Et.on".

Susténim programu je piiznakovy vystup zapnut.

Parametrem "Et.oF" se nastavuje hodnota, pii jgimZ prvnim piekroceni smérem nahoru bude piiznakovy
vystup vypnut. Pokud k takovému piekroceni dojde opakovang, popripadé jindy nez béhem nulténo az
¢tvrtého programoveého kroku, stav priznakového vystupu se nezmeni.

Parametrem "Et.on" se nastavuje hodnota, pri jgimz prvnim prekroceni smérem dolt po ukonéeni ¢tvrtého
programového kroku bude priznakovy vystup zapnut. Pokud k takovému piekroceni dojde opakovang,
popiipadé béhem nultého az ¢tvrtého programoveého kroku, stav piiznakového vystupu se nezmeéni.

Dioda MODE, kter& indikuje béh programu, sviti az do okamziku, nez je priznakovy vystup zapnut.

Priklad wyuziti - ovlddani kominové klapky pri suSeni materialu:

Pred spusténim programu je prriznakovy vystup sepnuty a klapka otevi-ena. Material odvetrava. Jakmile se
zacne s oh/evem a prrekroci se urcita teplota, klapka se zavie. Po ukonceni programu material chladne.
Otevrireni Klapky pri sepnuti prriznakového vystupu zvysi rychlost ochlazovani.

13.5 Pracovni rozsah

MT 825 umoziuje uZivateli nastaveni pracovnich rozsahi podle technologickych poZzadavku. Spodni mez
pracovniho rozsahu se nastavuje parametrem "rL", horni parametrem "rh" v konfiguracnim menu, submenu
Ilvgupll

Zadanou hodnotu |ze nastavit pouze v rozmezi pracovniho rozsahu.

Je-li namérena hodnota mimo aktudlni pracovni rozsah, na spodnim displgi problikava hléseni " -r-".
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U modelu MT825-QP-xxx-XX S procesovym vstupem Ize pomoci parametra "rL" a"rh" nastavit metitko pro
zobrazeni meiené veliciny.
Priklad:

Prrevodnik tlaku s vystupem 4-20mA ma rozsah 0 az 300kPa. NastavenimIn = 4-20, rL = Oarh = 300
zobrazuje MT825-PP-xxx-xx skutechou hodnotu tlaku v kPa.

Priklady wyuZti:
omezeni maximalni provozni teploty pece
nastaveni meritka procesového vstupu

13.6 Omezeni vykonu

Funkce omezeni vykonu (POWER LIMITING) dovoluje omezit vykon dodavany regulované soustave.
Vykon |ze omezit zvlast' pro "nizk€" (parametr "PLd" v konfiguracnim menu) a "vysoké" hodnoty (parametr
"PLU"). Zadava sev procentech. Hranici mezi "nizkymi" a"vysokymi" hodnotami (parametr "SPL") Ize
zvolit podle poZadavku v rozsahu nastavenych pracovnich hodnot ("rL" az "rh").

Je-li méiend hodnota mensi nez " SPL" , regulétor spina vystupy maximalné na hodnotu udavanou v
procentech parametrem " PLd" . Je-li méFend hodnota vétSi nez" SPL", vystupy jsou otevirany
maximalné na hodnotu udavanou parametrem " PLuU" .

vykon omezen
hodnota parametru "SPL" hodnotou parametru

i "PLU"

Regulovana veli€ina

vykon omezen
hodnotou parametru
"pPLd"

AL

Obr.21 Omezeni vykonu pii "nizkych" a "vysokych" métenych hodnotach

Je-li vyuZivano stejné omezeni vykonu pro cely rozsah pracovnich hodnot, sta¢i podle poZzadavku nastavit
hodnotu "PLd" a"SPL" nechat nastavenou na hodnotu horni pracovni hodnoty (“rh").

Priklad:

Regulacni vystup ridi topeni. Do 150°C se ma topit vykonem omezenym na 10%, aby se studena topna
telesa nenaméhala nadmernym proudem. Po jeich vhréti se miZe topit plnym vykonem. Prislusné
parametry v konfiguracnim menu nastavime takto:

PLd = 10%, SPL = 150°C, PLu = 100%

Povoleny vykon pFi nizkych teplotach (v piipadé topeni) se musi volit natolik velky, aby bylo zar u¢eno
dosaZeni hraniéni teploty SPL. Obdobné p¥i chlazeni.

13.7 Kalibrace vstupu

Parametrem "CAL" v obsluzném menu |ze vyrovnat zndmou chybu senzoru zapojeného na vstup pristroje.
Hodnota parametru "CAL" je priétena ke skutecné nameirené hodnote a aZ tento vysledek je povaZzovan za
korektni métrenou hodnotu.

Priklad:

Odporové cidlo Pt100 je dvouvodicové zapojeno na vstup pristroje. Elektricky odpor obou privodnich
vodicii byl zmeren a ¢ini 1.50hm. Tento odpor, ktery se pripocitava k hodnote odporu teplotniho cidla,
zpusobi pri pracovni teplote 100°C chybu mereni +4°C. Nastavime-li CAL = -4, chyba vznikla
dvouvodicovym pri pojenim teplotniho cidla se odecte a pristroj indikuje spravné hodnoty.
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14 Priloha

Technické parametry
Pristroj je uréen pro poutiti v pramyslovych nebo laboratornich zatizenich, kategorie prepéti |1.

Vstup:
Pracovni rozsahy M T825:

M T 825-PT -xxx-xx M T 828-PR-XxX-Xx
Termoélankovy vstup Rozsah/°C Odporovy vstup Rozsah/°C

J (Fe-CuNi) 200 az 900 Pt100, 1°C -200 az 600
K (NiCr-Ni) 200 a7z 1360 Pt100, 0.1°C -99.9 az 200.0
T (Cu-CuNi) 200 az 400
N (NiCrSi-NiSiMg) -200 az 1300 M T 825-PP-XXX-XX
E (NiCr-CuNi) -100 az 700 Procesovy vstup Rozsah/dilka
R (PtRh13-Pt) 0 az 1760 0 az 20mA -500 az 2500
S (PtRh10-Pt) 0 az 1760 4 az 20mA -500 az 2500
B (PtRh30-PtRh6) 300 az 1820 0az5V -500 az 2500
C (W5Re-W26Re) 0 az 2320 0az 10V -500 az 2500
D (W3Re-W25Re) 0 az 2320 lazbVv -500 az 2500

Presnost:
kalibra¢ni presnost: + 0.1% z rozsahu, + 1 digit pii teploté 25°C + 3°C
teplotni stabilita 0.1°C/°C zmeny teploty okoli

Vystupy:
: stgnosmérny spina¢ s otevirenym kolektorem, bez dektrické izolace, minimalni impedance zatéze
2000hm, maximélni vystupni proud 30mA, typicke napéti na zateézi 1kohm je 10V

mechanické relé, 230VAC, 5A, prepinaci kontakty

proudovy 4-20mA, dektricky izolovany (pouze prvni vystup)

napétovy 0-5V, 0-10V, dektricky izolovany (pouze prvni vystup)

Napaj eni:
230VAC +10%/-15%, 50 az 60Hz, prikon max. 6VA
12 a7z 16 V, AC 50 az 60Hz nebo DC

Prostredi:
0-50°C, 0-90%RH

Rozméry:
¢elni pand 96x96mm
celkova ddka 150mm
. vestavna ddka 143mm
Certifikace:
Specifikace: regulétor, tiida ochrany |1
Vyrobek je ve shodé s normami
d. bezpesnost: CSN EN 61010-1, ¢l. 5.1, 5.1.4, 6, 6.7, 6.8.2, 6.8.4, 6.11, 8.2, 9, 10
emag. kompatibilita: EN 55011, EN 50082-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN
61000-4-11, EN 61000-4-6
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14.1 Popis modelu
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modifikace

P = programovatelny regulétor, 10 programa po 10 krocich, hodiny realného ¢asu

VW W

M = mefi¢ / dvoustavovy regulétor
R = adaptivni PID regulétor
Q = programovatelny regulator, 1 program

vstup

T = termoclankovy
R = odporovy

P = procesovy

vystup 1

K = otevieny kolektor

R = elektromechanické relé 5A bez Gtlumového ¢lenu
P = proudovy 4-20mA

N = napétovy 0-5V

M = napétovy 0-10V

vystup 2

0 = neosazen

K = otevieny kolektor

R = elektromechanické relé 5A bez Utlumového ¢lenu
D = dvojity reléovy

vstup, vystup 3

0 = neosazen

napéj eci napéti

0 =230V/50-60 Hz

A =12 az 16V, AC nebo DC

zvlastni provedeni
0 = z&kladni provedeni

Odolnost proti ruseni
0 = standartni
E = zvySena
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